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Mision JUICE (JUpiter ICy moons Explorer)

Perteneciente al programa Cosmic Vision 2015-2025

 C(Clasel

* Objetivo cientifico: realizar observaciones detalladas de Jupiter y tres de
sus lunas: Ganimedes, Calisto y Europa

* Planificacion prevista:

* Lanzamiento 2022

e 7.6 afos de viaje

e 3.5en elsistema Joviano
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Mision JUICE - Instrumentos
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JANUS

(Jovis, Amorum ac Natorum Undique Scrutator)

The Open
University

Camera system for JUICE mission

Es una camara que estudiara la morfologia local, regional y global de las lunas.

Ademas, realizara un mapeado de las nubes de Jupiter.

Proximity

Main Electronics ] .
Electronics Unit

4 . Unlt
Caracteristicas
° 1241 filtros DPM Optlcal Head Unit
* 1.3 grados de campo de vision

Resolucién espacial:
o 2.4 men Ganimedes
o 10 km en Japiter

FPM

FWM
Telescope

COM
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Ruedade PSM_MCM-M
filtros
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JANUS

Fuente de alimentacion y control de mecanismos
(PSM - MCM)

The Open
University

IAA

Modelo de ingenieria (EM)

Vista superior Vista inferior
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JANUS
PSM - MCM: Pruebas realizadas

The Open
University

Pruebas eléctricasy
funcionales EMC
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Modelo de integracion
(presentado en RIA-2016)

Modelo STM
Cambios principales
) Modelo EM

« Mas peso (<600gr a ~770gr)

 (Cambio de motor

 (Cambio de sistema de codificacion
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JANUS

Rueda de filtros - Renderizado modelo de vuelo

Caracteristicas:
* < 3smovimiento de 6
filtros

* <o0,2stiempode
estabilizacion después de
movimiento

* Velocidad motor: 440 pps
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JANUS

Rueda de filtros

Pruebas realizadas

Momento magnético
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Vibraciones

Micro-vibraciones
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GALA

(Ganymede Laser Altimeter)
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Es un altimetro laser que estudiara la forma y la topografia de los satélites galileanos, en
particular de Ganimedes.

Sera la primera vez que datos de altimetria laser se obtengan de las superficies de
cuerpos helados en el sistema solar.

Electronics
o | Unit (ELU)
Caracteristicas: Receiver (Japan ® ) e
—> Module
* 20 m de tamafio de punto | ol el Pogill S i L
. . . Digital Data
* 0.1 mderesolucion vertical @ 200 km e o P
. . pulse Optical Bench | (D || SPacecraft
* Capaz de operar a 1300 km de distancia i esa
ower Power
- Transmitter|, | LaserHead | | LaserHead | | Cﬁ,?éi?: r
Telescope Box (LHM) Electronic (LHE Py
Parametros del laser Transmitter (Germany == ) l '
. ; Laser
* 1064 nm de longitud de onda Transceiver Unit EtL
e 17 mlde energlla de pUlSO (TRU) Laser Electronics
Unit (LEU)

* Frecuencia de repeticion: 30 Hz
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GALA

ELU
(Electronics Unit)

TRU
(Transceiver Unit)

LEU
(Laser Electronics
Unit)
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GALA

Fuente de alimentacion
Modelo térmico y estructural (STM)

Vista superior Vista inferior
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GALA

Fuente de alimentacion

Modelo de ingenieria (EM)

Vista superior Vista inferior
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Fuente de alimentacidn: pruebas realizadas

Pruebas eléctricas y
funcionales
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GRACIAS POR SU ATENCION

Equipo JUICE - IAA - CSIC

L.M. Lara
J. M. Castro, M. Herranz
F. Alvarez, A. J. Garcia, J. Jiménez-Ortega, I. M. Navajas, J. Rodrigo

;Preguntas?
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